Etap praktyczny egzaminu
zawod technik nawigator morski

Przyklad zadania praktycznego do tematu:
Wykonanie projektu realizacji prac zwigzanych z przewozem droga morska
pasazerow lub ladunku

Zaprojektuj tras¢ przejs$cia obliczajac KK 1 V z pozycji obserwowane]j
¢0=47°31,5’N A=004°19,3’W, na ktorej znajduje si¢ statek w dniu 20.06.1998
o godzinie 1635 czasu strefowego do pozycji ¢=47°36,4’N A=003°43,5W,
ktora nalezy osiagna¢ na 30 minut przed widocznym zachodem stonca. Stan
logu 20,5. Na obszarze zeglugi dziala prad (K,=127°, V,=2w) 1 wiatr z
kierunku NNW powodujacy dryf = 1°. Sprawdz poprawno$¢ swojego
projektu korzystajac z mapy elektroniczne;j.

Sprawdzane umiejetnosci w zawodzie:

e organizacja stanowiska pracy,

e dobor wlasciwej publikacji (mapy) nawigacyjnej,

e umiejetnos¢ uaktualniania deklinacji magnetycznej (d) na
podstawie informacji podanych na mapie,

e odczytywanie wartosci dewiacji magnetycznej (8) z tabeli po
uprzednim wejsSciu do niej wartoscia kursu magnrtycznego
KM statku,

e umiejetnos¢ poslugiwania si¢ rocznikiem astronomicznym do
obliczania zachodow slonca,

e obliczanie predkosci po wodzie (Vw) i kata drogi po wodzie
(KDw) na podstawie informacji o KDd, Vd, Kp i Vp,

e obliczanie kursu kompasowego (KK) na podstawie informacji
o KDw, d, 6 i dryfie,

e znajomos¢ algorytmu i Kkonstrukcji geometrycznej przy
graficznym rozwiazywaniu zadan dotyczacych czynnego
uwzgledniania pradu i wiatru,

e umiejetnos¢ poslugiwania si¢ trojkatami nawigacyjnymi w
wykreslaniu kursu statku,

e umiejetnos¢ poslugiwania si¢ przenosnikiem nawigacyjnym w
odkladaniu przebytej przez statek drogi,

e umiejetnos¢ odczytywania wartosci wspoirzednych
geograficznych pozycji statku (o, A).




Do zadania otrzymujesz:

mape¢ Admiralicji brytyjskiej POINTE DE PENMARC’H TO
ILE D’YEU 2646,

THE NAUTICAL ALMANAC 1998;

trojkaty nawigacyjne, przenosnik, olowek, gumke; kalkulator
komputer z oprogramowaniem nawigacyjnym.

Projekt realizacji zadania bedzie obejmowal:

11.

Przeanalizowanie tres$ci zadania nawigacyjnego.

Wybranie publikacji nawigacyjnej 1 zlokalizowanie obiektow nawigacyjnych podanych
w tredci zadania.

Wykonanie niezbednych obliczen 1 rysunkéw zgodne z zasadami dobre;j
praktyki morskiej.

Wykreslenie poczatkowej pozycji statku na mapie.

Wykreslenie docelowej pozycji statku i1 kata drogi nad dnem KDd.
Obliczenie momentu widocznego zachodu stonca dla docelowej pozycji
statku oraz drogi nad dnem, jaka pokona statek wraz z czasem, w ktérym
powinien pokonac tg droge.

Obliczenie predkosci statku nad dnem (V).

Na podstawie KDd 1 V4 oraz K, V, okreslenie predkos$ci statku po
wodzie (V) 1 kata drogi po wodzie (KDw) 1 kata dryfu - wyznaczenie
kursu rzeczywisty statku (KR).

Uaktualnienie dewiacji 1 obliczenie kursu magnetycznego statku (KM).
Obliczenie kursu kompasowego statku (KK) na podstawie odczytanej z
tabeli wartosci dewiacji.

Wykonanie zadania na mapie elektronicznej i poréwnanie wynikéw z

wtlasnym projektem



Zadanie bedzie poprawnie wykonane jezeli zdajacy spelni nastgpujace warunki

Nalezy zapisa¢ nastepujacych czynnosci:

- lokalizacja akwenu

- wykre$lenie na mapie poczatkowa i docelowa pozycje statku oraz
kat drogi nad dnem (KDd)

- obliczenie momentu widocznego zachodu stonca dla docelowej
pozycji statku,

- obliczenie drogi nad dnem, jaka pokona statek oraz czasu, w
ktéorym powinien t¢ droge pokonac ,

- obliczenie predkos¢ statku nad dnem (Vy),

- okreslenie predkos$¢ statku po wodzie(Vy,),

- wykres$lenie kata drogi po wodzie (KDw),

- obliczenie kursu rzeczywistego statku (KR) na podstawie KDw i
kata dryfu ,

- uaktualnienie deklinacji i obliczenie kursu magnetycznego statku
(KM),

- odczytanie z tabeli warto$¢ dewiacji 1 obliczenie kursu kompasowy
statku (KK),

nalezy przedstawi¢ algorytmy i wzory niezb¢dne do rozwigzania
zadania,

- przedstawienie algorytmu uaktualniania deklinacji,

- przedstawienie algorytmu obliczania KK na podstawie znajomosci
KDw, 9, d, dryfu,

- przedstawienie algorytmu obliczania widocznego zachodu stonca.

Warunkiem poprawnego wykonania zadania jest:

e wykreslenie na mapie:
- poczatkowej pozycji statku,
- docelowej pozycji statku,
- kata drogi nad dnem (KDd),

e obliczenie momentu widocznego zachodu slonca dla docelowej
pozycji statku,

e obliczenie drogi nad dnem mig¢dzy pozycja poczatkowa i
docelowg oraz czasu, w ktorym powinien t¢ droge pokonad,

e obliczenie pr¢edkosé statku nad dnem (Vy),

e wykreslenie wektora predkosci statku po wodzie (Vw) i kat
drogi po wodzie (KDw),

e przeprowadzenie prawidlowej procedury wykreslania:
- wektora pradu,
- wektora predkosci statku nad dnem,
- wektora predkosci statku po wodzie,




- przesunigcia rownolegtego 1 KDw,

Obliczenie kursu rzeczywistego statku (KR) na podstawie
KDw i kata dryfu,

Uaktualnienie deklinacji i obliczenie kursu magnetycznego
statku (KM),

Odczytanie z tabeli warto$¢ dewiacji i obliczenie kursu
kompasowy statku (KK).




